
СКТБ ПРиКладной РоБоТоТехниКи  
МГТУ иМени н.Э. БаУМана

ПРедлоЖение По ПРиМенениЮ РоБоТиЗиРоВаннЫх  
КоМПлеКСоВ и ТехнолоГий В СТРУКТУРах МВд и ВВ РоССии

Специальное конструкторско-тех-
нологическое бюро прикладной 
робототехники Московского го-

сударственного технического универси-
тета им. н.Э. Баумана специализируется 
на разработке мобильных робототехни-
ческих комплексов (МРК), дополнитель-
ного и специального оборудования, тех-
нологии их применения уже более 30 лет. 
нашими заказчиками являются МВд Рос-
сии, ФСБ России, ФСо России, Миноборо-
ны России, МЧС России, Росатом, ГУК ВВ 
МВд Республики Беларусь, МВд Республи-
ки Казахстан. При этом нашими партне-
рами являются ФГУП «Рособоронэкспорт» 
и ФГУП «лицензинторг». Рынок потреби-
телей нашей продукции не ограничен ука-
занными структурами, интерес к ней так-
же проявляют другие ведомства России 
и зарубежья, например минобороны Со-
циалистической Республики Вьетнам для 

выполнения взрывотехнических ра-
бот по обезвреживанию опасных пред-
метов и ряда других иностранных го-
сударств. Спроектированные в бюро 
в кратчайшие сроки мобильные робо-
ты успешно применялись в деятельнос-
ти оМон ГУВд по г. Санкт-Петербургу 
и ленинградской области, в 294 ЦСооР 
МЧС России, а также при ликвидации 
последствий аварии на Чернобыльской 
аЭС в 1986–1987 годах («Мобот-Ч-хВ2») 
и были высоко оценены Правительст-
венной комиссией. Кроме того, мобиль-
ные роботы СКТБ ПР МГТУ им. н.Э. Бау-
мана применялись при ликвидации 
источников радиационной активности 
во ВнииЭФ – арзамас-16 (МРК-25 «Куз-
нечик») в 1997 году, в Чеченской Респуб-
лике в 1998 году, в Мурманской области 
для проведения дозиметрических работ 
в 2006 году. 

ГлаВнЫй КонСТРУКТоР – 

наЧалЬниК 

александр Федорович БаТаноВ

окончил МГТУ им. н.Э. Баумана в 1971 году. началь-
ник СКТБ ПР с 2000 года. Кандидат технических на-
ук. награжден орденами Почета и Мужества, грамо-
той Правительственной комиссии за ликвидацию 
последствий аварии на ЧаЭС. Почетный работник 
науки и техники РФ.

МРК-27 БТ
для Ведения оГня По ПодВиЖнЫМ
и неПодВиЖнЫМ ТоЧКаМ ПРоТиВниКа

МРК-02 БТ
для РаЗВедКи, охРанЫ 
и ПаТРУлиРоВания ТеРРиТоРии

СКТБ ПР МГТУ иМ. н.Э. БаУМана

РоССия, 105005 МоСКВа, 
Ул. 2-я БаУМанСКая, д. 5

Тел.: (499) 267 0405
ФаКС: (499) 261 5076

E-MAIL: sktb_pr@mail.ru
HTTP://www.mobot.ru

МРК-25 для ЭКСПлУаТаЦии В ПоМещениях
оГРаниЧенноГо оБъеМа.
МаССа – 170 КГ;
далЬноСТЬ РадиоУПРаВления – 500 М;
аВТоноМная РаБоТа – 4 Ч.
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СПеЦиалЬное КонСТРУКТоРСКо-
ПРиКладной РоБоТоТехниКи 
ТехниЧеСКоГо УниВеРСиТеТа 

В интересах подразделений МВд 
и ВВ разработаны и серийно вы-
пускаются модификации МРК на 

базе различных унифицированных шас-
си МРК и широкий спектр дополнитель-
ного и навесного оборудования в зави-
симости от характера решаемых боевых 
и оперативных задач для выполнения 
следующих работ:
•  поиска и обезвреживания взрывных 

устройств и работы с радиоактивны-
ми источниками;

•  разрушения опасных предметов на 
месте посредством применения гид-
роразрушителей, созданных в СКТБ 
ПР, которые по техническим характе-
ристикам значительно превосходят 
существующие отечественные и зару-
бежные модели;

•  дистанционной разведки и наблюде-
ния за различными целями, коррек-
тировки огня дистанционно управ-
ляемых роботизированных огневых 
средств поддержки подразделений 
МВд и ВВ;

•  для ведения огня по подвижным 
и неподвижным огневым точкам 
противника;

•  для выполнения антитеррористи-
ческих операций с применением 
соответствующих вариантов испол-
нения МРК;

•  для патрулирования и охраны объек-
тов особой важности.

Многообразное дополнительное и на-
весное оборудование МРК позволяет 
выполнять практически все операции 
и действия, решаемые потребителями 
и заказчиками МРК. Применение в со-
ставе подразделений МВд и ВВ соответс-
твующих модификаций МРК обеспечи-
вает снижение потерь среди личного 
состава в ходе ведения операций особо-
го риска и в условиях боевого примене-
ния МРК при выполнении антитерро-
ристических действий, как в городских 
условиях, так и вне этих условий.

За время своего существования СКТБ ПР 
был приобретен богатый опыт работы по 
созданию мобильных роботов массой от 
20 до 24 000 кг. Только с 2000 года было 
разработано более 10 типов МРК, на ба-
зе которых создано семейство и выпуще-
но более 60 моделей роботов, не считая 
автономные комплексы МРК-60 и «щиТ». 
Каждый такой комплекс состоит из под-
вижного пункта управления с системой 
жизнеобеспечения, прицепа с робота-
ми и системой их погрузки и выгрузки, 
а также дизель-генераторной станцией 
для обеспечения автономного энерго-
снабжения комплекса и комплексом  
дополнительного оборудования. МРК, 
созданные в СКТБ ПР, неоднократно вы-
ставлялись на международных выставках 
в России и за рубежом и награждались 
различными медалями и дипломами. 

СКТБ ПР МГТУ иМ. н.Э. БаУМана

МРК-27
ЭВаКУаЦия 
ВЗРЫВооПаСнЫх 
ПРедМеТоВ

ГидРоРаЗРУШиТелЬ 
для УниЧТоЖения 
ВЗРЫВооПаСнЫх ПРедМеТоВ

РоССия, 105005 МоСКВа, 
Ул. 2-я БаУМанСКая, д. 5
Тел.: (499) 267 0405
ФаКС: (499) 261 5076
E-MAIL: sktb_pr@mail.ru
HTTP://www.mobot.ru

МРК-02 С ГидРоРаЗРУШиТелеМ
МаССа – 42 КГ;
далЬноСТЬ РадиоУПРаВления – 400 М;
аВТоноМная РаБоТа – 4 Ч. 
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ТехнолоГиЧеСКое БЮРо
МоСКоВСКоГо ГоСУдаРСТВенноГо
иМени н.Э. БаУМана

Комплексы принимали участие в россий-
ских и международных учениях различ-
ного уровня и направленности на терри-
тории России и за ее пределами, а также 
при выполнении боевых задач, в том 
числе на территории России, Республики 
Беларусь, Республики Казахстан. Создан-
ные МРК являются результатом совмест-
ной работы по сложившейся кооперации 
научных и промышленных предприятий 
России: Зао «ЭКоинВенТ» (г. Москва) 
и оао «Концерн «КЭМЗ» (Республика 
дагестан). особенностью разработок 
комплексов, создаваемых в СКТБ ПР, яв-
ляется участие разработчиков в эксплу-
атации МРК на объектах заказчика, что 
позволяет адаптировать МРК к условиям 
эксплуатации и требованиям заказчика.

Конструктивными особенностями  
МРК являются:
•  наличие адаптивных движителей, 

позволяющих приспосабливаться 
к условиям движения и работе навес-
ного оборудования;

•  модульная конструкция навесного 
оборудования позволяет на базе ти-
повых образцов создавать семейства 
для решения широкого круга различ-
ных задач;

•  распределенная система управления 
позволяет наращивать ее возможнос-
ти без существенного изменения яд-
ра системы.

Основными направлениями деятельнос-
ти СКТБ ПР являются:
•  создание робототехнических комп-

лексов различного назначения и их 
отдельных систем для применения 
в силовых структурах и различных 
компаниях;

•  разработка технологии применения 
МРК и их составных систем;

•  обучение операторов;
•  сертификация выпускаемой продукции;
•   обеспечение сервисного сопровож-

дения изделий. 

Кроме того, СКТБ ПР разрабатывает 
дистанционно управляемые системы, 
применяемые в других областях науки 
и техники. 

В настоящее время СКТБ ПР выполня-
ет ряд опытно-конструкторских и науч-
но-исследовательских работ, входящих 
в государственный оборонный заказ, ве-
дя при этом инициативные разработки. 
В то же время осуществляется техничес-
кое сопровождение выпущенных ранее 
образцов МРК. 

МРК-27 С БУКСиРоВоЧнЫМ КанаТоМ
МаССа – 165 КГ;
далЬноСТЬ РадиоУПРаВления – 500 М;
аВТоноМная РаБоТа – 4 Ч.

МРК-35
для ЭКСПлУаТаЦии В ПоМещениях
оГРаниЧенноГо оБъеМа.
МаССа – 325 КГ;
далЬноСТЬ РадиоУПРаВления – 500 М;
аВТоноМная РаБоТа – 4 Ч.

МРК-27 ГП
для оБнаРУЖения и иденТиФиКаЦии  
ВЗРЫВооПаСнЫх ПРедМеТоВ и ВещеСТВ.
МаССа – 150 КГ;
далЬноСТЬ РадиоУПРаВления – 500 М;
аВТоноМная РаБоТа – 4 Ч.

МРК-15 С ПодКаТнЫМ УСТРойСТВоМ  
и ГидРоРаЗРУШиТелеМ.

МаССа – 82 КГ;  
далЬноСТЬ РадиоУПРаВления – 500 М;  

аВТоноМная РаБоТа – 4 Ч.
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